PRILOG 4.

TROŠKOVNIK
	NAZIV PONUDITELJA:
	  

	SJEDIŠTE/ADRESA:
	  


Ponuditelj je dužan ispuniti Troškovnik u dijelu tehničkih specifikacijama, kako slijedi:

· Kolonu 3. ispunjava ponuditelj sa detaljima ponuđene opreme. Također, u kolonu 3. Ponuditelj može unijeti svoje komentare na ponuđenu/predloženu opremu te upute za popratnu dokumentaciju ponuđenih stavki.

Za sve tipove, proizvođače, brendove, standarde i norme koji su navedeni u tehničkim specifikacijama smatra se da se na njih odnosi izraz „Ili jednakovrijedno“.

Eventualna prateća dokumentacija koju Ponuditelj dostavlja kao nadopunu mora jasno ukazivati na modele odnosno opcije koje se nude. Ponude koje ne identificiraju precizno modele i specifikacije mogu biti odbijene.

	1.

RB.
	2.

Tehničke specifikacije

(tražene minimalne/standard)
	3.

Tehničke specifikacije

(ponuđene)

	Stavka 1: Glodač kore

	1.
	Postrojenje glodača kore

	1.1.
	Mogućnost glodanja/koranja trupaca promjera min. Ø250 - Ø1000 mm i dužine min. 1500 – 6000 mm.
	

	1.2.
	Postrojenje mora putem sistema za uzdužni posmak imati mogućnost dovoda trupca u položaj za glodanje/koranje i nakon glodanja/koranja transport trupca do boksa za sortiranje.
	

	1.3.
	Rotacioni transporter mora biti montiran na kolica na način da se uzdužni posmak vrši po tračnicama putem motoreduktora i frekventene regulacije.
	

	1.4.
	Promjer valjaka za okretanje trupca za vrijeme glodanja/koranja min. Ø800 mm.
	

	1.5.
	Glodačka glava mora biti fiksna.
	

	1.6.
	Postrojenje mora imati min. 2 brzine, veću za manji promjer trupaca i manju za veći promjer trupaca.
	

	1.2.
	Kolica glodača sa transporterom za rotaciju trupaca

	1.2.1.
	Broj kotača za rotaciju: min. 5 pari kotača smještenih na šasiju.
	

	1.2.2.
	Rotacija trupca moto-reduktorom (vektorska regulacija): min. P=5,5 kW
	

	1.2.3.
	Dužina postolja: min. 6000 mm
	

	1.2.4.
	Širina postolja: min. 1520 mm
	

	1.2.5.
	Promjer kotača: min. Ø800 mm
	

	1.2.6.
	Brzina rotacije: min. v=12-25 m/min
	

	1.2.7.
	Snaga el. motora prigona kolica (vektorska regulacija): min. P=5,5 kW
	

	1.3.
	Konzola sa glodaćom glavom
	

	1.3.1.
	Sadrži min. konzolu i glavu za glodanje
	

	1.3.2.
	Glava za glodanje mora biti izvedena na način da u prvom redu ima montirane udarače-čekiće za izbijanje kamena i grubih nečistoća
	

	1.3.3.
	Dizanje, spuštanje i pritisak glave za glodanje mora se vršiti putem servo-hirauličkog cilindra.
	

	1.3.4.
	Blokada oscilatornog gibanja glave mora se vršiti hidrauličkim cilindrom.
	

	1.3.5.
	 Radna širina glave: min. 300 mm
	

	1.3.6
	Snaga glavnog elektro motora: min. P=22 kW
	

	1.4.
	Uključen: Sjedeći pult i elektrormar
	

	1.5.
	Uključen: Izbacivač trupaca
	

	1.6.
	Uključen: Agregat
	

	2.
	Ulazni transporteri i transporter za koru

	2.1.
	Ulazni lančani transporter za trupce
	

	2.1.1.
	Min. 4 lančane grane dužine min. 9 m.
	

	2.1.2.
	Transportni lanci: min. trodjelni sa rolnicama za kotrljanje prekidne čvrstoče min. 4x16 tona.
	

	2.1.3.
	Planetarni motoreduktor min. snage 9,5 kW
	

	2.1.4.
	Nosivost: min. 20 tona
	

	2.2.
	Hidraulički ubacivač trupaca
	

	2.1.
	Min. 4 hidrauličke ruke paralelno pogonjene
	

	2.2.
	Mogućnost odjeljivanja i mekanog ubacivanja trupca na transporter.
	

	2.3.
	Kosi letvasti transporter
	

	2.3.1.
	Dužina transportera: min. 3m ravni dio te min. 6m kosi dio.
	

	2.3.2.
	Širina transportera: min. 800 mm
	

	2.3.3.
	Pogon motoreduktorom: min. P=1,5 kW
	

	2.3.4.
	Brzina trake: min. v=40 m/min
	

	2.3.5.
	Uspon kosog transportera: max. 45°
	

	3.
	Popratne usluge

	3.1.
	Isporuka
	

	3.2.
	Instalacija
	

	Stavka 2: Vakum dizalica sa stropnim sistemom

	1.
	Radne dimenzije: min. 24.000 x 7.000 mm

	2.
	Min. 2 poprečne šine od min. 7.000 mm
	

	3.
	Min. 12 grednih ovjesa
	

	4.
	Min. 2 dizalice s težinom dizanja do max. 250 kg
	

	5.
	2 Vakum turbopuhala min. 7,5 kW
	

	6.
	Duljina podizne cijevi: min. 2.500 mm
	

	7.
	Promjer podizne cijevi: min. 300 mm
	

	8.
	Uključeno: ručka za upravljanje
	

	9.
	Popratne usluge
	

	9.1.
	Isporuka
	

	9.2.
	Instalacija
	


	Stavka 3. Transportna linija (transporteri za liniju u doradi)

	1.
	Valjkasti transporter (ulazni transporter za dopremu paketa)
	

	1.1.
	Transporter sadržava min. 3 grane
	

	1.2.
	Dužina transportera: min. 18 m
	

	1.3.
	Širina transportera: min. 1,5 m
	

	1.4.
	Promjer valjka: min. 160 mm
	

	1.5.
	Korak valjka: min. 500 m
	

	1.6.
	Pogon: motoreduktor min. snage 3 kW
	

	2.
	Podizna rampa (služi za raspaketiranje paketa)
	

	2.1.
	Rampa sadržava min. 3 lančane grane
	

	2.2.
	Opterećenje pri dizanju: max. 3 tone
	

	2.3.
	Brzina dizanja: min. 7 m/min
	

	2.4.
	Pogon: motoreduktor min. snage 3 kW
	

	3.
	Poprečni transporter (služi za dopremu dasaka do višelisnog cirkulara)
	

	3.1.
	Transporter sadržava min. 6 lančanih grana s lancem min. od 1“
	

	3.2.
	Dužina transportera: min. 5 m
	

	3.3.
	Širina transportera: min. 4,6 m
	

	3.4.
	Min. 2 pneumatska zaustavljivača piljenica
	

	3.5.
	Visina dizanja: promjenjiva od min. 1 m do 1,5 m
	

	3.6.
	Pogon: motoreduktor min. snage 2,2 kW
	

	4.
	Uvodni transporter (služi za centriranje i uvođenje piljenica u višelisni cirkular)
	

	4.1.
	Uključuje min. Valjkasti transporter, Poprečni transporter; Okretač piljenica, Uređaj za centriranje piljenica
	

	4.2.
	Valjkasti transporter:

Dužina min. 4,6 m

Širina min. 1 m

Visina min. 1,2 m

Promjer valjaka: min. 108 mm

Korak valjka: min. 400 mm

Pogon: motoreduktor min. snage 1,5 kW

Uključen: Podizni pneumatski mehanizam
	

	4.3.
	Poprečni transporter:

Min. 6 grana

Dužina: min. 1,5 m

Širina: min. 4,5 m

Pogon: motoreduktor min. snage 1,1 kW
	

	4.4.
	Okretač piljenica:

Min. 5+5 pnumatskih ruku

Upravljanje: putem joystika
	

	4.5.
	Uređaj za centriranje piljenica:

Min. 2 ruke vođene linearnim kugličnim vodilicama

Pogon: min. 2 motoreduktora snage 0,37 kW sa kočnicom

Pogonjenje se mora vršiti preko lanca min. ¾“
	

	5.
	Odvodni sortirni transporter (služi za odvajanje otpada i povrata)
	

	5.1.
	Uključuje min. 2x Valjkasti transporter, Poprečni transporter
	

	5.2.
	Valjkasti transporter 1:

Dužina min. 4,6 m

Širina min. 1 m

Promjer valjaka: min. 108 mm

Korak valjaka: min. 400 mm

Pogon: motoreduktorom min. snage 0,25 kW

Uključen: Podizni pneumatski mehanizam
	

	5.3.
	Valjkasti transporter 2:

Dužina: min. 6 m

Širina: min. 0,8 m

Promjer valjaka: min. 108 mm

Korak valjaka: min. 400 mm

Pogon: motoreduktorom min. snage 1,5 kW

Uključen: Podizni pneumatski mehanizam
	

	5.4.
	Poprečni transporter:

min. 7 grana

Dužina: min. 2,2 m

Širina: min. 4,5 m

Pogon: motoreduktorom min. snage 1,5 kW

Pozicioniranje: Putem davača pozicije – encodera.

Uključen: Frekventni pretvarač – regulator frekvencije.
	

	6.
	Sortirni transporter
	

	6.1.
	Uključuje min. Valjkasti transporter, Poprečni podizni transporter
	

	6.2.
	Valjkasti transporter:

Dužina min. 6 m

Širina min. 0,8 m

Promjer valjka: min. 108 mm

Korak valjaka: min. 400 mm

Pogon: motoreduktorom min. snage 1,5 kW

Uključen: Podizni pneumatski mehanizam
	

	6.3.
	Poprečni podizni transporter:

min. 6 lančanih grana s lancem min. od 1“

Dužina: min. 1 m

Širina: min. 4,5 m

Pogon: motoreduktorom min. snage 0,55 kW

Uključen: Podizni pneumatski mehanizam.
	

	7.
	Poprečni dozirni transporter
	

	7.1.
	min. 6 lančanih grana s lancem min. od 1“
	

	7.2.
	Dužina transportera min. 7 m
	

	7.3.
	Širina transportera min. 4,5 m
	

	7.4.
	Pogon: motoreduktorom min. snage 2,2 kW
	

	8.
	Transporter za povrat piljenice
	

	8.1.
	Uključuje min. Valjkasti pogonjeni transporter, Valjkasti nepogonjeni transporter, Poprečni podizni transporter
	

	8.2.
	Valjkasti pogonjeni transporter:

Dužina min. 9 m

Širina min. 0,8 m

Promjer valjaka min. 108 mm

Korak valjaka: min. 400 mm

Pogon: motoreduktorom min. snage 1,5 kW
	

	8.3.
	Valjkasti nepogonjeni transporter:

Dužina min. 6 m

Širina min. 0,8 m

Promjer 
	

	8.4.
	Poprečni podizni transporter:

min. 6 lančanih grana s lancem od min. 1“

Dužina: min. 1,5 m

Širina: min. 4,5 m

Pogon: motoreduktorom min. snage 0,75 kW

Uključen: Podizni pnumatski mehanizam.
	

	9.
	Transportna traka za otpad
	

	9.1.
	Dužina transportera: min. 3 m
	

	9.2.
	Širina transportera: min. 4 m
	

	9.3.
	Visina trake: min. od 400 mm do 1400 mm
	

	9.4.
	Pogon: motoreduktorom min. snage 2,2 kW
	

	9.5.
	Brzina trake: min. 8 m/min
	

	10.
	Upravljanje
	

	10.1.
	Uključen elektroormar sa svim funkcijama (sklopkama) koji upravlja sa min. 20 elektromotora i min. 5 frekventnih pretvarača (invertera).
	

	10.2.
	Upravljanje putem automatike sa PLC-om koji objedinjuje sve funkcije, uključujući i pozicioniranje.
	

	10.3.
	Uključen: touch screen monitor, joystik i tipke za upravljanje svim funkcijama
	

	11.
	Popratne usluge
	

	11.1.
	Isporuka
	

	11.2.
	Instalacija
	


	Stavka 4. CNC optimizer

	1.
	CNC sustav
	

	1.1.
	Uključen operativni sustav povezan Touch Screen display-om koji omogućuje prikaz svih izvještaja o proizvodnji.
	

	1.2.
	Touch Screen Display min. 19“, min. 2x USB 3.0 i 6x USB 2.0,min. 2x LAN RJ45 Ethernet, SSD min. 64 GB, Procesor min. 3,0 GHz
	

	2.
	Stroj mora biti u mogućnosti izvršiti defektiranje i optimizirano rezanje i to individualno ili istovremeno.
	

	3.
	Udaljenost senzora od lista pile (oštrice) mora biti minimalno 2.000 mm kako bi se osiguralo kvalitetno optimiziranje.
	

	4.
	Poprečni rez: min. 30 mm do max. 220 mm
	

	5.
	Dubina rezanja: min. 20 mm do max. 90 mm
	

	6.
	Brzina punjenja: min. 240 m/min
	

	7.
	Snaga motora oštrice: min. 5,5 kW
	

	8.
	Snaga motora punjenja: min. 9 kW
	

	9.
	Brzina rada oštrice: min. 3000 RPM
	

	10.
	Promjer otvora za prašinu: min. 200 mm
	

	11.
	Promjer donjeg valjka za punjenje: min. 80 mm
	

	12.
	Promjer gornjeg valjka za punjenje: min. 110 mm
	

	13.
	Broj valjaka za punjenje: min. 11
	

	14.
	Modul za označavanje dovoda u praznom hodu min. duljine 2 metra s valjkastim stolovima s obostranim stranicama za ravnanje (niveliranje)
	

	15.
	Uključen sustav prednjeg utovara s rampama s mogućnošću zaprimanja različitih duljina od min. 600 do max. 6000 mm.
	

	16.
	CNC optimizer mora biti opremljen sustavom koji omogućuje dvostrani (punjenje s dvije strane) automatski i stalni sustav punjenja.
	

	17.
	CNC optimizer mora biti opremljen senzorom širine koji omogućuje identificirati do 5 različitih širina unesenog materijala.
	

	18.
	CNC optimizer mora biti opremljen automatskim sustavom jednostranog sortiranja.
	

	19.
	Popratne usluge
	

	19.1.
	Isporuka
	

	19.2.
	Instalacija
	


Rok izvršenja predmeta nabave (RI): _______________________________________ (cijeli broj u danima). Za predmetni ponuđeni rok izvršenja predmeta nabave Naručitelj vrši bodovanje sukladno kriteriju ekonomski najpovoljnije ponuda, odnosno sukladno točki 7.2. Poziva na dostavu ponuda.

	RB.
	Predmet
	Upisati naziv/oznaku proizvoda i/ili modela
	Mjerna jedinica
	Količina
	Jedinična cijena 
(bez PDV-a)
	Ukupna cijena 
(bez PDV-a)

	1.
	Glodač kore
	
	Komad
	1
	
	

	2.
	Vakum dizalica sa stropnim sistemom
	
	Komad
	1
	
	

	3.
	Transportna linija
	
	Komad
	1
	
	

	4.
	CNC optimizer
	
	Komad
	1
	
	


	UKUPNO (bez-PDV-a):
	
	VALUTA:
	

	PDV:
	
	
	

	UKUPNO (s PDV-om):
	
	
	


U slučaju da naša ponuda bude prihvaćena, spremni smo dostaviti robu i izvršiti usluge sukladno gore ponuđenim tehničkim specifikacijama/opisu posla te navedenim cijenama, a na način i prema uvjetima utvrđenim u Pozivu na dostavu ponuda.

	(mjesto i datum)
	M.P.
	(potpis ovlaštene osobe Ponuditelja)


