Prilog 4				Evidencijski broj nabave: IOPK-16-20

TEHNIČKE SPECIFIKACIJE


NARUČITELJ: RASCO tvornica komunalne opreme d.o.o., Kolodvorska 120 b, 48361 Kalinovac
PREDMET NABAVE: Robotska ćelija za zavarivanje
EVIDENCIJSKI BROJ NABAVE: IOPK-16-20


TEHNIČKA PONUDA
Ponuditelji su dužni ispuniti kolonu 3 detaljnim opisom robe koju nudi (riječi kao “sukladan” ili “da” nisu dovoljne, osim ukoliko to nije istaknuta opcija). Ponuditelj ne smije mijenjati specifikacije navedene u koloni 2.
Za sve proizvođače, tipove proizvoda, standarde ili norme ako su navedeni u tehničkim specifikacijama primjenjuje se „ili jednakovrijedno“. Minimalni kriteriji koje jednakovrijedna ponuda mora zadovoljiti da bi bila prihvatljiva odnosi se na propisane funkcionalnosti, standarde i druge značajke u sklopu definiranih parametara/stavki za robu. Eventualna prateća dokumentacija koju Ponuditelj dostavlja kao nadopunu ponudi mora jasno ukazivati na modele odnosno opcije koje se nude. Ponude koje ne identificiraju precizno modele i specifikacije mogu biti odbijene. 
Naručitelj će priznati jednakovrijedne certifikate/norme/standarde pri čemu je odgovornost Ponuditelja da dostavi dokaz jednakovrijednosti ponuđenog certifikata/norme/standarda, odnosno prateću dokumentaciju iz koje je vidljivo da oprema koja je predmet nabave zadovoljava pravila, upute i odredbe obuhvaćene predmetnim certifikatima/normama/standardima, a kako bi se osigurala prikladnost opreme za upotrebu, a kako je definirano u sklopu parametara/stavki minimalnih tehničkih zahtjeva.
Tehničke specifikacije navedene u tablici u formatu kontrolne liste predstavljaju minimalni standard svake pojedine stavke i jedina su osnova za ocjenu tehničke sukladnosti ponuda. Ponuditelji mogu nuditi proizvode koji ispunjavaju i više standarde, odnosno tehničke specifikacije bolje od minimalnih.
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Količina: 1 komad

	Naziv proizvođača:
	

	Naziv modela:
	

	Redni broj
	Parametar / stavka
	Karakteristike (minimalni zahtjevi)
	

	1. 
	Industrijski robot 
	Lijevana aluminijska konstrukcija, člankasti
	

	2. 
	
	6-osni, s izmjenjivim pogonom osi
	

	3. 
	
	Radni doseg: min. 1600 mm
	

	4. 
	
	Nosivost: min. 25 kg
	

	5. 
	
	Ponovljiva točnost: max. odstupanje +/- 0,06 mm
	

	6. 
	Robotski kontroler
	Memorija: min. 8.000 naredbi 
	

	
	
	Stupanj zaštite kućišta: min. IP54 ili jednakovrijedan
	

	
	
	Težina ručne programske jedinice: max. 0,8 kg
	

	
	
	Sučelje ručne programske jedinice: u boji, LCD, min. 5,4“
	

	
	
	Aplikacija za upozorenje na potrebno preventivno održavanja robota
	

	
	
	Uključene funkcije:
- Mogućnost upravljanja min. 2 robotskih ruku i min.  18 osi
- Nadzor na kolizijom, automatsko zaustavljanje kod prepreka
- Mogućnost sinkroniziranja osi robotske ruke s osima vanjskog pozicionera
- Mogućnost određivanja pozicije izradka u prostoru taktilnim senzorom; automatska korekcija progamiranih putanja programa sukladno izmjerenim odstupanjima
- Mogućnost beskonačnog obrtanja osi u jednom smjeru
- Multitasking – mogućnost istovremenog izvođenja min. 10 programa
- Mogućnost automatske prilagodbe programirane putanje pri djelovanju vanjske sile (meki start) 
- Dinamičko izračunavanje momenta i opterećenja robotskih osi
- Mogućnost prekida programa u svakom trenutku zbog priključenja perifernog programa
- Automatska kalkulacija parametara zavarivanja
- Vizualizacija kuta gorionika
- Grafički prikaz parametara zavarivanja kojeg je moguće spremiti na vanjsku jedinicu za pohranu
 - Sigurnosni upravljač za definiranje prostora kretanja, ograničenje brzine, nadzor automatske izmjene alata i kuta alata na robotu
	







	
	
	Dijagnostika i praćenje grešaka:
- prikaz alarmnih izvještaja i prijedloga za otklanjanje grešaka
- bilježenje podataka o korisničkim interakcijama i programskih izmjena
- Mogućnost otpuštanja kočnica motora robota radi ručnog pomicanja
- Bilježenje radnih sati robota u sklopu HMI sučelja
	

	7. 
	Back-up robotskih programa
	Uključena USB kartica za back-up
	

	8. 
	Postolje za robota
	Fiksno, visine 500-700 mm
	

	9. 
	Okretni pozicioner
	Smješten na fiksnom postolju, H model
	

	10. 
	
	Min. 3 vanjske robotske osi – 1 vertikalna i min. 2  horizontalne
	

	11. 
	
	Mogućnost okretanja oko vertikalne osi u rasponu od 180°, brzina okreta minimalno 3,5 s za 180°
	

	12. 
	
	Ponovljiva točnost: max. odstupanje +/- 0,1 mm na  radijusu 1000 mm od centra
	

	13. 
	
	Minimalna brzina okretanja oko horizontalne 2 s za 180°
	

	6.
	Okretni stol 
	Dvije stezne ploče dimenzija min. 1400 x 800 mm s plazma nitriranim zaštitnim slojem te dva kompleta steznih naprava.
	

	
	
	2 radna mjesta, svako s max. opterećenjem od najmanje 500 kg; radni prostor (promjer radnog cilindra): min. 1000 mm; širina između steznih ploča max. 1600m
	

	7.

	Oprema za MIG/MAG zavarivanje
	Pulsni izvor struje za zavarivanje s vodeno hlađenim gorionikom i izvorom
	

	14. 
	
	Područje zavarivanja: min. u rasponu 5 – 500 A
	

	15. 
	
	Intermitencija: 
min. 350 A, 10 min/40°C, 100% ciklus,
min. 500 A, 10 min/40°C , 40% ciklus,
	

	16. 
	
	Kontinuirano mjerenje stvarnih podataka o zavarivanju
	

	
	
	Stupanj zaštite: min. IP23 ili jednakovrijedan	
	

	
	
	- Modificirane sinergijske krivulje za povećanje produktivnosti i kvalitete pri zavarivanju nehrđajućeg čelika i aluminija. 
	

	
	
	- Stabilizatori penetracije i/ili stabilizator visine električnog luka.
	

	
	
	- Dodirnik (eng. touch panel) - omogućuje prikaz i podešavanje parametara zavarivanja dodirom ekrana; višejezični izbornik (minimalno uključuje hrvatski i  engleski jezik)
	

	8.
	Komandni pult 
	Ručno izvođenje operacija
	

	
	
	Prebacivanje modula ručno-automatski
	

	17. 
	
	Osnovne komande: start, stop, hitno isključivanje
	

	9.
	Mehanički čistač gorionika
	Automatsko mehaničko odstranjivanje ostataka prskotina s gorionika te nanošenje zaštitnog sredstva protiv prskotina
	

	10.
	Uključene škare za automatsko rezanje žice za zavarivanje na potrebnu dužinu
	

	11.
	Uključen modul za automatsku lasersku kalibraciju gorionika
	

	12.
	Funkcije / moduli 
	Mogućnost podešavanja napona taktilnog senzora u koracima od 30-90V
	

	
	
	Elektrolučni senzor za praćenje zavarenog spoja (trough arc senzor)
	

	13.
	Sigurnosna ograda	
	Postavljena oko robota i pozicionera
	

	
	
	Visina min. 2000 mm
	

	
	
	Servisna vrata s fotoćelijom i sigurnosnim prekidačem 
	

	14. 
	Instalaciju stroja na lokaciji Naručitelja, puštanje u rad te funkcionalno testiranje će izvršiti stručno osoblje Ponuditelja.
	 

	15.
	Jamstveni rok: minimalno 12 mjeseci od potpisivanja Zapisnika o konačnom prihvatu predmeta nabave, odnosno minimalno 2000 radnih sati, ovisno o tome što nastupi ranije. Vrijeme odaziva na servisnu intervenciju je maksimalno 24 sata od zaprimanja pisane prijave kvara.
	



